Orientalmotor NEUE

Ols1er
AZ-Serie

Mit Steckeranschluss
FlanschmaB 42 mm, 60 mm

Das Anschlusskabel mit verriegelbarem Stecker und

Schutzart IP66 ermdglicht den einfachen Anschluss des Standardmotor Standardmotor mit

Mot d Treib elektromagnetischer Bremse
otors an den Treiber.

BMMerkmale

Direkter Anschluss des Motors an den Treiber

Fir die Verbindung zwischen Motor und Treiber stehen verschiedene Kabelldngen bis maximal 10 m zur Auswahl. Ein Verlangerungskabel
kann nicht verwendet werden. Der Verdrahtungsaufwand ist wesentlich geringer, da die Leitungen fir Motor, Signale, Bremse und Erdung
durch ein gemeinsames Kabel gefiihrt werden.

Der Stecker wird mit einem Verriegelungsbiigel gesichert

Der Anschluss des Kabels ist dank des Verriegelungsbigels werkzeuglos und damit sehr einfach maoglich.

-

Stecker einstecken Verriegelungsbiigel schlieBen Verbindung hergestellt

Drei Kabelausfihrungen kénnen gewahlt werden

Je nach gewiinschter Ausrichtung der Stecker, kann der Anwender zwischen 3 Arten von Anschlusskabeln wahlen. Fir die Verbindung
zwischen Motor und Treiber stehen verschiedene Kabelldngen bis maximal 10 m zur Auswahl.

Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal Kabelfiihrung zur Riickseite



X sTEP

AZ =-Serie mit steckeranschluss fiir AC Stromversorgung

BSystemkonfiguration

® Kombination aus Motor mit elektromagnetischer Bremse und Treiber mit EtherCAT Schnittstelle
Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

@ Fiir den Betrieb notwendig
O Optionales Zubehir

Nichtim @Treiber
Lieferumfang enthalten. (ODC Stromversorgungskabel

24vC | e

Steuerstromversorgung

@ Anschlusskabel - Seite 21

@ Motor

Nicht im

Lieferumfang enthalten. O AC Stromversorgungskabel
Parametrier-Software MEXEQ2 AC o e e
Hauptstromversorgung

Nicht im Lieferumfang enthalten.

@Die Parametrier-Software MEXEO?2 steht auf der USB-Kabel

Webseite von Oriental Motor zum Download bereit.

O1/0-Kabel

Bei Steuerung iber 1/0

Host-Controller

Nicht im Lieferumfang enthalten.

—
EtherCAT

®Beispiel einer Systemkonfiguration

Anschlusskabel

AZM66MCH -|_ AZD-CED -|_ CCMO10Z1BFF

@ ® @®

® Es sind auch andere Kombinationen méglich.




B Aufbau der Produkthummer

® Motor
{>Standard

AZ

®

©| O
@ | O
®|p
©1 0
@O

H
@

® Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

CCM 010 Z1 AFF

O] @ 6 @66

B Produktiibersicht

Motor, Treiber und Kabel missen separat bestellt werden.

® Motor
{Standard

FlanschmaB [mm] Produktname

AZMA46ACH
AZMA46A0CH
42 AZMA48ACH
AZMA48AOCH
AZM48A1ICH

AZM66ACH
AZM66A0CH
AZM66A1CH

AZM69ACH
AZM69A0CH
AZM69AICH

60

® Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

@ | Motor AZM: AZ-Serie
4:42 mm
@ | FlanschmaB 6 60 mm
® | Motorbaulénge
) ) A: Einzelwelle
@ | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
. Blanko: Mit abgeflachter Welle (D-Cut)
® | Ausfiihrung der Motorwelle 0: Rund 1: Mit Passfeder
® | Wicklungsausfiihrung C: Fiir AC Stromversorgung
@ | Anschluss H: Stecker
® CCM: Anschlusskabel
010:1m,020:2m,
@ | Linge 030:3m,050:5m,
070:7m,100:10m
® | Geeignetes Produkt Z1: Motoren der AZ-Serie mit Steckeranschluss
@ Elektromagnetische A: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
F: Kabelfiihrung zur Welle
® | Ausrichtung des Steckers™  V:Kabelfiihrung vertikal
B: Kabelfiihrung zur Riickseite
F: Standard
© | Kabel R: Flexibel

sEs stehen drei Versionen von Anschlusskabeln zur Verfiigung.

Bitte wéhlen Sie die fiir die Installation erforderliche Ausfiihrung.

F: Kabelfiihrung zur Welle

< Mit elektromagnetischer Bremse

By

V: Kabelfiihrung vertikal

B: Kabelfiihrung zur Riickseite

FlanschmaB [mm]

Produktname

42

AZM46MCH
AZM46MOCH

60

AZM66MCH
AZM66MOCH
AZM66M1CH

AZM69MCH
AZM69MOCH
AZM69MICH

Zur Verbindung von Motor und Treiber wird ein Anschlusskabel benétigt. Verwenden Sie flexible Anschlusskabel flir Anwendungen, bei
denen die Kabel stetig bewegt werden. Einzelheiten finden Sie auf Seite 21.



M Ubersicht der Kombinationen

Version Produktname
Motor Standardausfiihrun AZMA6LILICH, AZMASALICH
9 AZM66[IICH, AZM69ITICH
Version Produktname
Mit EtherCAT Schnittstelle AZD-AED, AZD-CED
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-AEP, AZD-CEP
Treiber Mit PROFINET Schnittstelle AZD-APN, AZD-CPN
Mit integriertem Controller AZD-AD, AZD-CD
Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle AZD-AX, AZD-CX
Mit Takteingang AZD-A,AZD-C
Version Produktname
Fiir Motor/Encoder: CCMOOOZ 1 AF
. Anschlusskabel Fiir Motor/Encoder/elektromagnetische Bremse: CCM<<><>Z 1 BEF
Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel ~
Flexibles Anschlusskabel Fir Motor/Encoder: CCMOOOZ 1AER
Fiir Motor/Encoder/elektromagnetische Bremse: CCM<O<OZ 1BEIR

@ Die folgenden Informationen werden an der Stelle der Kodierung im Produktnamen angegeben.
[CI: Konfiguration
[I: Ausfiihrung der Motorwelle
[E: Kabelftihrungsrichtung
<{>: Kabelldnge

®Katalog AZ-Serie

M Treiber-Funktionen pom—T
WSpezifikationen flir Kommunikation )
M Treiber-Abmessungen

lKabel und Peripheriegerate




Standardmotor FlanschmaB 42 mm, 60 mm

. . o
MiSpezifikationen X CE
Motor Einzelwelle AZM46A[ICH AZM48A[ICH AZM66A[ICH AZM69A[LICH
Mit elektromagnetischer Bremse AZM46M[ICH — AZM66M[ICH AZM69M[ICH
Treiber AZD-Al, AZD-CH
Max. Haltemoment Nm 0,3 0,77 1,2 2
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,15 0,38 0,6 1
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,15 - 0,6 1
-7 -7 -7
Rotortrégheitsmoment J: kgm? [75;5;110(27]* 115%x10°7 [533700; 11097]* [970%0;10?7]*
Auflosung Bei Einstellung: 1000 0,36°/Takt
Stromversorgung Siehe unter , Treiberspezifikationen* auf Seite 6 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.
Steuerspannung

® Die Ausfiihrung der Motorwelle wird an der Stelle, an der sich das Késtchen (] im Produktnamen befindet, entweder durch eine O (Rundwelle) oder eine 1 (Rundwelle mit Passfeder) angegeben.
(AZM46 nur Version mit Rundwelle) Bei Motoren mit abgeflachter Welle (D-Cut) ist im Kastchen [] keine Nummer angegeben.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen“

auf Seite 4.

sDie Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM46
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o
w

Drehmoment [Nm]
o
N

o

0 1000 2000

3000 4000 5000

Drehzahl [U/min]

0 10 20 30 40

50 60 70 80

Taktfrequenz [kHz]
(Auflosungseinstellung: 1000)

AZM66
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Drehzahl [U/min]

0 10 20 30 40
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Taktfrequenz [kHz]
(Auflosungseinstellung: 1000)

AZM48
10
08—
E
£
Zos
£
5
04
& I~
02 I
0 1000 2000 3000 4000 5000

Drehzahl [U/min]

0 10 20 30 40 50 60 70 80
Taktfrequenz [kHz]
(Auflosungseinstellung: 1000)

AZM69

w

~

Drehmoment [Nm]

1000 2000

3000 4000 5000

Drehzahl [U/min]

0 10 20 30 40
Taktfrequ

50 60 70 80
enz [kHz]

(Aufldsungseinstellung: 1000)

©® Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
©® Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhangig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehduses 80 °C nicht {ibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen. Damit die
Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.



M Treiberspezifikationen

AZD-AED AZD-CED
AZD-AEP AZD-CEP
Treiber AZD-APN AZD-CPN
AZD-AX AZD-CX
AZD-A AZD-C
Einphasig Einphasig Dreiphasig
Nennspannung 100-120 VAC 200-240 VAC 200-240 VAC **
—15/+6% —15/+6% —15/+6%
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Hauptstromversorgung AZMA36 27A T7A T0A
Stromaufnahme AZM438 2,7A 1,6A 1,0A
AZM66 3,8A 2,3A 1,4A
AZM69 54A 3,3A 2,0A
Steuerstromversorgung Nennspannung 24VDC25 %
Stromaufnahme 0,25A (0,5 A*
- 2 (Optokoppler)
Takteingang - Max. Eingangstaktfrequenz
Line Driver: 1 MHz (Wenn das Tastverhéltnis 50 % betréagt)
Open-Collector: 250 kHz (Wenn das Tastverhéltnis 50 % betrégt)
Schnittstelle Digitale Eingange 6 (Optokoppler)
Taktausgang 2 (Line Driver)
Digitale Ausgénge 6 (Optokoppler und Open Collector)

Eingédnge Stromabschaltung

2 (Optokoppler)

Ausgang Stromabschaltung

1 (Optokoppler und Open-Collector)

sDer Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betrégt der Wert 0,33 A.
s WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3x400 VAC geeignet.

Treiber :zz'l’)'_“‘\';‘: AZD-AD AZD-CD
Einphasig Einphasig Einphasig Dreiphasig
Nennspannung 100-120 VAC 100-120 VAC 200-240 VAC 200-240 VAC **
—15/+6% —15/+6% —15/+6% —15/+6%
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Hauptstromversorgung AZM46 27A 27A 17A 10A
Stromaufnahme AZM438 2,7A 2,7A 1,6A 1,0A
AZM66 3,8A 3,8A 2,3A 1,4A
AZM69 54A 54A 3,3A 2,0A
Steuerspannung Nennspannung 24\VDC+5 %
Stromaufnahme 0,25A (0,5 A*
Digitale Eingénge 4 (Optokoppler) 10 (Optokoppler)
Taktausgang - 2 (Line Driver)
Schnittstelle Digitale Ausgénge 3 (Optokoppler und 6 (Optokoppler und Open-Collector)

Open-Collector)

Eingdnge Stromabschaltung

2 (Optokoppler)

Ausgang Stromabschaltung

1 (Optokoppler und Open-Collector)

sDer Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betrdgt der Wert 0,33 A.
sk WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3x400 VAC geeignet.



M Allgemeine Spezifikationen

Treiber

Mit EtherCAT Schnittstelle
Mit Ethernet/IP Schnittstelle

Motor Mit PROFINET Schnittstelle Mit Takteingan
Mit integriertem Controller gang
Mit Takteingang und
RS-485-Schnittstelle
. 130 (B) _
Isolierstoffklasse (UL anerkannt 105 ()]

100 M oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat
zwischen den folgenden Stellen angelegt wird:

100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat zwischen den
folgenden Stellen angelegt wird:

Isolationswiderstand - Gehéuse — Motorwicklungen - PE-Anschluss — Stromversorgungsanschluss
- Gehéuse — Wicklungen der elektromagnetischen - Encoderstecker — Stromversorgungsanschluss
Bremse™"! - |/0-Signalanschluss — Stromversorgungsanschluss
Ausreichend, um 1 Minute lang den folgenden Ausreichend, um 1 Minute lang den folgenden Belastungen standzuhalten:
Belastungen standzuhalten: - PE-Anschluss - Stromversorgungsanschluss 1,5 kVAC 50/60 Hz
Durchschlagsfestigkeit - Gehéuse — Motorwicklung 1,5 kVAC  50/60 Hz - Encoderstecker — Stromversorgungsanschluss 1,8 kVAC 50/60 Hz

- Gehause — Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™’
1,5kVAC  50/60 Hz

- 1/0-Signalanschluss — Stromversorgungsanschluss 1,8 kVAC 50/60 Hz

Umgebungstemperatur 0 bis +40 °C (+32 bis +104 °F) (kein Frost)™2 0 bis +55 °C (+32 bis +131 °F) (kein Frost)*3
Luftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (keine Kondensation)
Betriebslbedingungen Hohe Max. 1000 m (iber Meeresspiegel
(Im Betrieb) -
ﬁ?go:;)::gre der Keine korrosiven Gase oder Staub. Das Produkt darf nicht in Beriihrung mit Wasser, 01 oder anderen Fliissigkeiten kommen.
Mit befestigtem Anschlusskabel IP66 (ausgenommen
Schutzart Montageflache des Motors und Stecker auf der IP10 IP20

Treiberseite des Anschlusskabels )

Statische Winkelgenauigkeit

AZM46, AZMA8: +4 Bogenminuten (+0,067) AZM66, AZM69: +3 Bogenminuten (+0,05)

Wellenrundlauf 0,05 TIR (mm)*4 -
Konzentrizitat des Fiihrungszapfens zur Welle 0,075TIR (mm)*4 —
Rechtwinkligkeit der Montagefléiche zur Welle 0,075 TIR (mm)*4 -

Multi-Turn-Erkennungsbereich im stromlosen
Zustand

+900 Umdrehungen (1800 Umdrehungen)

k1 Nur fiir Produkte mit elektromagnetischer Bremse. 4,0_075
%2 Basierend auf unseren Messbedingungen. 0o
%3 Mit einem Kiihlkdrper, dessen Warmeleitkapazitat mindestens dem einer Aluminiumplatte der GroBe 200x200 mm und einer Dicke von 2 mm entspricht.
4 Max-Min (TIR): Die Gesamtabweichung bei einer vollen Umdrehung um die Referenzachse. [
R
® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der elektrischen Festigkeitsprifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

Die Tests diirfen nicht am Absolutsensor des Motors durchfiihrt werden.

1 |0075| A I
MSpezifikation der elektromagnetischen Bremse el
Produkiname AZM46 \ AZM66 \ AZM69

Version Haltebremse, im stromlosen Zustand geschlossen

Nennspannung 24\VDC£5 %

Stromaufnahme A 0,08 \ 0,25 \ 0,25

Zeitverhalten Dauerbetrieb
M Zulassige Radial- und Axiallast Einheit: ]

Zuléssige Radiallast
Version Flariifgr]naﬁ Produktname Abstand vom Wellenende [mm] Zulassige Axiallast
0 5 10 15 20
o AZM46 35 44 58 85 - 15
Standardmotor AZM48 30 35 44 58 85
60 AZM66, AZM69 90 100 130 180 270 30

®Radial- und Axiallast

Abstand vom Wellenende [mm]
20
[ 15
10
5
@ Axiallast
1

Radiallast




IAbmessungen (Alle MaBangaben in mm)

® Motor
{>Standard
FlanschmaB 42 mm
Ausfiihrung der Welle Produktname Gi‘l:vé?m
Abgeflacht (D-Cut) AZM46ACH 04
Rundwelle AZM46A0CH '
Abgeflachte Welle Rundwelle
42 20=1
75 20=1 3102
2 S 4XM3x4.5 Tief 2 R
15-0.25 ﬁ 2
i N E*Fr\‘ 7 2
RN ARG A
) EEE S ‘Jl A:
©l g § PE-Anschluss M4 2120
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal Kabelfiihrung zur Riickseite
8 8 (24)
: F 19 TR F 19
i - Jon - N L N
— 1, — AN — AN
Y — pemis — e
R N O @“’ TTALY
(44) 21|20 = 11 (44) = 2120
[
(27) 2120
Ausfiihrung der Welle Produktname Ge[\:l;ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM48ACH
Rund AZM48AO0CH 0,63
Mit Passfeder AZM48A1CH
Abgeflachte Welle Rundwelle
42 241
98 241 31=02
2 g ‘ 4xM3x4.5 Tief 2 °
20+025 = =3
| O] e
g 1
= EIEE by S /L
= 3 § M/ 21120 Welle mit Passfeder
24+1 Passfeder (enthalten)
2 - ) ‘1578.18 . 373.025
15 IR
(T: S M3 %<8 Tief
< ,
: , -
21: 9.2 S
o
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal Kabelfiihrung zur Riickseite
@) ©) (24)
4 19 A= L3N 4 19
— (A — (N — (B
— N — N — N
2 o | o (&
(44) ‘5% 21|20 N 1 (44) SPP
]
(27) 2120

[ ] Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.



FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Ge[\l'(vght
Abgeflacht (D-Cut) AZM66ACH
Rundwelle AZM66A0OCH 745 0,84
Mit Passfeder AZM66ATCH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69ACH
Rundwelle AZM69A0OCH 100 1,3
Mit Passfeder AZM69A1CH
Abgeflachte Welle
L 241 60
7 2 50+0.35 4xd4.5
20-+0.25 Bohrung
-6
83 /O\ 2le
o ©
i g [\
2le3| oS
g o ©
5 2 PeAnschiussm4/ | 27 | 19
(32)
Rundwelle Welle mit Passfeder
24=1 24+1
2 %) f 2 (%)
5 15 &
| |
d}’ 2 F‘I 2 M3x8 Tief
< aal

1

® Mit befestigtem Anschlusskabel

— f.

Passfeder (enthalten)

0 0
15-0.18 .3-0.025

o™ 7

0
3-0.025

Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
@) (©)]
T %— j |
] ]
()
I g |\ I
(44) 27 19
(27)

Kabelfiihrung zur Riickseite

(25)

17

(44)

[ Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.

(37)

N
NZ

~0.004
3-0.029
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{>Standard mit elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname GE}[Y(V;](]:ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM46MCH 054
Rundwelle AZM46MOCH '
Abgeflachte Welle
N 42
106.5 201 s 3102
2 & 4xM3x4.5 Tief
15025
I r_> X
‘ g () 25
! ol ol = #kjf S
5lo3| 8
3 g e
| Q| PE-AnschiussM4/ | 21| 20
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
®3) ®3)
T ¢ U T
N
(N
1 KJ 1
(44) = L21]20
(27)
Kabelfiihrung zur Riickseite
(24)
. —
1 H
/SN
, NZ
Cl
=
44 — 21120
[ Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.

Rundwelle
20=1

2

+ f\#
3
21 | 20

| ‘4)6—8.012




FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Ge[\l'(véiht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66MCH
Rundwelle AZM66MOCH 120 1,2
Mit Passfeder AZM66MI1CH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69MCH
Rundwelle AZM69MOCH 1455 1,7
Mit Passfeder AZM69M1CH
Abgeflachte Welle
L 241 60
7 2 50=0.35 4x 4.5
20=0.25 Bohrung
-
! — L 1/ ‘
§ o$ D$
sg 8 |
3 B PeAnschlussM4/ | 27 | 19
o
Rundwelle Welle mit Passfeder
24+1 241
2 2
g 15 2 Passfeder (enthalten)
@7 é @7 ?_" M3 %8 Tief ‘15—3.18 3 3—3.025 ‘1.8+8'1
& - _ |
| =
)i f]i 1.2 - —or
c,j; it
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
G) G)
I N I s?f—ﬁ
] ]
LAY (N
HANE RN
(44) 27 [19
(27) L27 | |19
Kabelfiihrung zur Riickseite
(25)
: (P
7 69
M~
] = | ;
) ‘
(44) 7| |19
[ Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.

11
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X sTer
AZ =-Serie mit steckeranschluss fiir DC Stromversorgung

BSystemkonfiguration

® Kombination aus Motor mit elektromagnetischer Bremse und Treiber mit EtherCAT Schnittstelle
Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

@ Fiir den Betrieb notwendig

Nicht im

@Treiber

O 0pt|0na|es ZUbehor Lieferumfang enthalten. ODbe stromversorgungskabm
24VDG L D sl
Steuerstromversorgung

@® Motor

@ Anschlusskabel - Seite 21

Nicht im
Heferumfang enthaen. (O DC Stromversorgungskabel

Parametrier-Software MEXEQ2 Dc - M
Hauptstromversorgung

@Die Parametrier-Software MEXEQ?2 steht auf der USB-Kabel

Nicht im Lieferumfang enthalten.

Webseite von Oriental Motor zum Download bereit.

O1/0-Kabel

Bei Steuerung tiber I/0

Host-Controller

Nicht im Lieferumfang enthalten. —
EtherCAT. ™
®Beispiel einer Systemkonfiguration
Treiber Anschlusskabel
AZM66MKH —|— AZD-KED —|— CCMO10Z1DFF

@® O]

O)

® Es sind auch andere Kombinationen méglich.



B Aufbau der Produkthummer

® Motor
{>Standard
AZM 6 6 A 0 KH Do P AZ Sore
4:42 mm
— — — — — — — @ FlanschmaB 6: 60 mm
@ @ @ @ @ @ @ ® | Motorbaulange
. . A: Einzelwelle
@ | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
. Blanko: Mit abgeflachter Welle (D-Cut)
® | Ausfiihrung der Motorwelle 0: Rund 1: Mit Passfeder
® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC Stromversorgung
@ | Anschluss H: Stecker
® Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel
CCM 010 Z1 C F F s o
— 005:05m,010:1m,
® | 020:2m, 030:3m,
® @) ® @ 6 6 ange 050:5m, 070:7m,
100:10m
® | Geeignetes Produkt Z1: Motoren der AZ-Serie mit Steckeranschluss
@ Elektromagnetische C: Fir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse D: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
F: Kabelfiihrung zur Welle
® | Ausrichtung des Steckers™  V: Kabelfiihrung vertikal
B: Kabelfiihrung zur Riickseite
® Kabel F: Standard
R: Flexibel

sEs stehen drei Versionen von Anschlusskabeln zur Verfiigung.
Bitte wéhlen Sie die fiir die Installation erforderliche Ausfiihrung.

By

F: Kabelfiihrung zur Welle V: Kabelfiihrung vertikal B: Kabelfiihrung zur Riickseite

M Produktiibersicht

Motor, Treiber und Kabel missen separat bestellt werden.

® Motor
{>Standard < Mit elektromagnetischer Bremse
IREGERHITED [l Produktname FlanschmaB [mm] Produktname
AZM46AKH o AZM46MKH
AZMA46A0KH AZM46MOKH
42 AZM48AKH
AZM48AOKH li\zzmnro'f(':-l
AZM48ATKH . A moemH
AZM66AKH AZM69MKH
AZM66A0KH AZM69MOKH
AZM66ATKH AZM69M1KH
60 AZM69AKH
AZM69AOKH
AZM69ATKH

® Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel
Zur Verbindung von Motor und Treiber wird ein Anschlusskabel benétigt.
Verwenden Sie flexible Anschlusskabel fiir Anwendungen, bei denen die Kabel stetig bewegt werden. Einzelheiten finden Sie auf Seite 21.
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M Ubersicht der Kombinationen

Version Produktname
Motor Standardausfiihrung AZMAG6LIIKH, AZMASALIKH
AZM66[TIKH, AZM69CTIKH
_|_
Version Produktname
Mit EtherCAT Schnittstelle AZD-KED
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-KEP
Treiber Mit PROFINET Schnittstelle AZD-KPN
Mit integriertem Controller AZD-KD
Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle AZD-KX
Mit Takteingang AZD-K
® AZ-Mini-Treiber und Multi-Achs-Treiber kdnnen nicht kombiniert werden.
_I_
Version Produktname

Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

Anschlusskabel

Fir Motor/Encoder: CCM<>O<>Z 1 CHIF

Fiir Motor/Encoder/elektromagnetische Bremse: CCO<O><>Z 1 DIEIF

Flexibles Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder: CCMOOOZ 1CHR

Fiir Motor/Encoder/elektromagnetische Bremse: CCO<O<OZ 1DER

® Die folgenden Informationen werden an der Stelle der Kodierung im Produktnamen angegeben.

[I: Konfiguration

[CI: Ausfiihrung der Motorwelle
[E: Kabelfihrungsrichtung

<>: Kabelldnge

®Katalog AZ-Serie

M Treiber-Funktionen

M Treiber-Abmessungen
BKabel und Peripheriegeréte

WSpezifikationen flir Kommunikation

Orentaimotor




Standardmotor Fianschmas 42 mm, 60 mm

MiSpezifikationen

cus C€

Motor Einzelwelle AZM46A[KH AZM48A[KH AZM66A[IKH AZM69A[KH

Mit elektromagnetischer Bremse AZM46MLKH - AZM66MLKH AZM69MLIKH
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 0,3 0,72 1 2
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,15 0,36 0,5 1
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,15 - 0,5 1

55x 1077 370x1077 740x10°7
Rotortrdgheitsmoment J: kgm2 711 0_7]*1 115x107 (5301 0_7]*1 9001 0_7]*1
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,36°/Takt
ztromversorgungkz Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 16 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.
euerspannung

® Die Ausfiihrung der Motorwelle wird an der Stelle, an der sich das Késtchen (] im Produktnamen befindet, entweder durch eine O (Rundwelle) oder eine 1 (Rundwelle mit Passfeder) angegeben.
(AZM46 nur Version mit Rundwelle). Bei Motoren mit abgeflachter Welle (D-Cut) ist im Késtchen [J keine Nummer angegeben.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der ,, M Liste der Kombinationen®

auf Seite 14.

® Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhéltnis der Trdgheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht iberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein

(Mit Ausnahme von AZM46).
%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM46
04
--- 48VDC
. — 24VDC
_03 P
£ L
= =
202 bl
=] S
£ o
S o1 B
-
0
0 1000 2000 3000 4000

Drehzahl [U/min]

0 10 20

30 40 50 60

Taktfrequenz [kHz]
(Auflosungseinstellung: 1000)

AZM66
15
---48VDC
— 24VDC
E 0SS
g e
£ =<
=3 [~~
£ o
$05 =
e Bl L
——
% 500 1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

AZM48
1.0 T
-=-- 48VDC
038 — 24VDC
[ Nhe
=06 2
5 RS
£ N
=) N,
E 04 =
& Tl
02 N S S -
—1 -
e
K 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)
AZM69
3 T
---48VDC
——24VDC +
g s
s N
£ [~se
8 \ Rt N
—F—1
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl [U/min]
0 5 10 15 25 30

Taktfrequenz [kHz]

(Aufldsungseinstellung: 1000)

® Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
©® Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhangig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 80 °C nicht (ibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen. Damit die
Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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M Treiberspezifikationen

AZD-KED
Treiber-Produktname AZD-KEP AAZZDI;!({ AZD-KD
AZD-KPN
Nennspannun * 24VDCL5 %
pannung - 48VDC£5 %
Hauptstromversorgun AZMas 1,5A 1,72A (1,8 A*!
’ e Stromaufnahme AZMA8 21A 224
AZM66 3,3A 3,55A (3,8 A¥!
AZM69 3,1A 3,45A (3,7 A1
Steuerspannun Nennspannung 24\IDC+5 % -
pannung Stromaufnahme 0,15A (0,4 A2 —
+ 2 (Optokoppler)
Takteingan - Maximale Eingangstakifrequenz _
gang Line Driver: 1 MHz (Wenn das Tastverhéltnis 50 % betragt)
Open-Collector: 250 kHz (Wenn das Tastverhéltnis 50 % betrégt)
Schnitistelle Digitale Eingénge 6 (Optokoppler) . . 10 (Optokoppler)
Taktausgang 2 (Line-Driver)
Digitale Ausgénge 2 (Optokoppler und Open-Collector)
Eingdnge Stromabschaltung 2 (Optokoppler) -
Ausgang Stromabschaltung 1 (Optokoppler und Open Collector) -
%1 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist.
%2 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betréagt der Wert 0,33 A
M Allgemeine Spezifikationen
Motor Treiber
. 130 (B) _
Isolierstoffklasse (UL anerkannt 105 (A)]

100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat zwischen
den folgenden Stellen angelegt wird:

100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat
zwischen den folgenden Stellen angelegt wird:

Isolationswiderstand - Gehiuse — Motorwicklungen - PE-Anschluss — Stromversorgungsanschluss
- Gehéuse — Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™!
Ausreichend, um 1 Minute lang den folgenden Belastungen
standzuhalten:

Durchschlagsfestigkeit - Geh&use — Motorwicklung 1,0 kVAC  50/60 Hz —

- Gehause — Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™’
1,0KVAC  50/60 Hz

Umgebungstemperatur 0 bis +40 °C (+32 bis +104 °F) (kein Frost) 0 bis +50 °C (+32 bis +122 °F) (kein Frost)
. _ Luftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (keine Kondensation)

Betrlebslbedmgungen Hohe Max. 1000 m (iber Meeresspiegel

(Im Betrieb) -
Atmosphére der ) . A . . A .
Umgebung Keine korrosiven Gase oder Staub. Das Produkt darf nicht in Beriihrung mit Wasser, Ol oder anderen Flissigkeiten kommen.

Mit befestigtem Anschlusskabel
Schutzart IP66 (ausgenommen Montagefldche des Motors und Stecker auf der IP10

Treiberseite des Anschlusskabels )

Statische Winkelgenauigkeit AZM46, AZMA8: +4 Bogenminuten (+0,067) AZM66, AZM69: +3 Bogenminuten (+0,05)

16

Wellenrundlauf 0,05 TIR (mm)*2 -
Konzentrizitét des Fiihrungszapfens zur Welle 0,075 TIR (mm)*2 -
Rechtwinkligkeit der Montagefliche zur Welle 0,075 TIR (mm)*2 -

Multi-Turn-Erkennungsbereich im stromlosen
Zustand

+900 Umdrehungen (1800 Umdrehungen)

%1 Nur fiir Produkte mit elektromagnetischer Bremse.
k2 Max-Min (TIR): Die Gesamtabweichung bei einer vollen Umdrehung um di

® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der elektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein. [

Die Tests diirfen nicht am Absolutsensor des Motors durchfiihrt werden.

MiSpezifikation der elektromagnetischen Bremse

- Seite 7

M Zulassige Radial- und Axiallast

- Seite 7

ie Referenzachse.

:




IAbmessungen (Alle MaBangaben in mm)

® Motor
{>Standard
FlanschmaB 42 mm
Ausfiihrung der Welle Produktname Gi‘l:vé?m
Abgeflacht (D-Cut) AZM46AKH 04
Rundwelle AZM46A0KH '
Abgeflachte Welle
42
75 20=1 3102
2 S 4XM3x4.5 Tief
15+0.25 ﬁ
o [Tyl
= N =53
= HIEIE ey <
©l g § PE-Anschluss M4 2120
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
8 8
F 1A F 1A
- JONN e N
— 1, — AN
@ S T
_ NIy
44 2120 N LIDF
]
(27 2120
Ausfiihrung der Welle Produktname Ge[\{(vg]:ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM48AKH
Rundwelle AZM48AOKH 0,63
Mit Passfeder AZM48ATKH
Abgeflachte Welle Rundwelle
42 241
98 241 31=02
2 g ‘ 4XM3x4.5 Tief 2 -
20025 = =3
3 J T1] f g
¢ & :|« 3 L
S i
N2 S Peanschiuss g/ | 21 Welle mit Passfeder
24+1
2 -
| 15 5
AL s
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
@) ©)
f i
i |- 7N -
— —
}7

(44)

(17)

[ ] Der farbige Teil ist ein separat erhéltliches Anschlusskabel.

27 21

@87)

=
s =)

KLTT

Rundwelle
201

2

=
$6-8012

Kabelfiihrung zur Riickseite

(24)
- N
— N
- Y
m JIOT |
(44) = 21| 20

Passfeder (enthalten)

0 0
15-0.18 3-0025

9.2

0
3-0025

Kabelfiihrung zur Riickseite
(24)

~0.004
3-0029

ﬂ‘ -
==

O
(44)

)

=

s

s

(]
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Ge[\ll(vght
Abgeflacht (D-Cut) AZM66AKH
Rundwelle AZM66AOKH 74,5 0,84
Mit Passfeder AZM66ATKH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69AKH
Rundwelle AZM69A0OKH 100 1,3
Mit Passfeder AZM69ATKH
Abgeflachte Welle
L 24+1 60
7 2 50+035 4xd4.5
20+0.25 Bohrung
-
53| o2
©l S @
R I~ ] PE-Anschluss M4/ | 27 | ‘19 =
o
Rundwelle Welle mit Passfeder
24=1 241
2 w 2 w
£ 15 E Passfeder (enthalten)
@7 é @7 é M3 x8 Tief ) ‘15—8.18 . 3—8.025
S A _ H
L‘i /]i 12 = =
o
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
@) ®)
| - - | & -
] ]
(D 11
— ~
= ¢\ = g |\
(44) 27 19
(27) 27 [19

Kabelfiihrung zur Riickseite

(25)
]
(o)
I g |\
Cl
(44) 27 ‘1 9
[ Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.

—0.004

0.029



{>Standard mit elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB 42 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname G?ﬁgm
Abgeflacht (D-Cut) AZM46MKH 0.54
Rundwelle AZM46MOKH ’
Abgeflachte Welle Rundwelle
42 201
106.5 20+1 S 3102
2 b= 4XM3x4.5 Tief 2 «
15025 oS
T s a: -Lg
< QJ P !:
! o s = « T4 S
oo
o 7
0w Y o
2@ PE-AnschiussM4/ | 21 ] 20
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
@) 3)
T /[N R T /[N R
1 H 1 H
(&) (&
1 KJ 1 KJ
&
(44) = L21l2
(27) 2120
Kabelfiihrung zur Riickseite
(24)
. P
1 H
£
, NZ
]
<
44 = 20

[ ] Der farbige Teil ist ein separat erhéltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Ge[\l'(véiht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66MKH
Rundwelle AZM66MOKH 120 1,2
Mit Passfeder AZM66MITKH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69MKH
Rundwelle AZM69MOKH 1455 1,7
Mit Passfeder AZM69MITKH
Abgeflachte Welle
L 24+1 60
7 2 50+0.35 4x 4.5
20+0.25 Bohrung
-8
o) T W A
o ©o
; - 5 [\,
§ o$ o$
Vv o ©
5 3 PEAnschiussM4/ | 27 | ‘1 9
o
Rundwelle Welle mit Passfeder
241 24+1
2 w 2 %]
E 15 £ Passfeder (enthalten)
@7 é @7 ?_" M3 %8 Tief ‘15—8.18 3 3—8.025 ‘1.8+8'1
aal aal H
]
)i /]i 1.2 - o
=3 55
o [Se}
® Mit befestigtem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
G) G)
| I | @ ﬁ
] ]
L) o8
< AN
(44) 27 [19
(27) L27 | |19
Kabelfiihrung zur Riickseite
(25)
: (P
7 69
M~
] = | ;
) ‘
(44) 7| |19
[ Der farbige Teil ist ein separat erhaltliches Anschlusskabel.



Kabel

B Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

Diese Kabel verbinden einen Motor und einen Treiber direkt miteinander. Verwenden Sie flexible Anschlusskabel fir Anwendungen, bei
denen die Kabel stetig bewegt werden.
®Es stehen drei Versionen von Kabeln zur Verfiigung. Bitte wahlen Sie die fiir die Installation geeignete Ausfiihrung.

Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

Kabelfiihrung zur Riickseite

® Produktiibersicht
<>Anschlusskabel

[Fir AC Versorgung]
® Fir Standardmotor ® Fiur Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Lange L [m] Produktname Kabelfiihrung Lange L [m] Produktname
1 CCMO10Z1AFF 1 CCMO10Z1BFF
2 CCMO020Z1AFF 2 CCMO020Z1BFF
Zur Welle 3 CCMO030Z1AFF 2ur Welle 3 CCMO030Z1BFF
5 CCMO50Z1AFF 5 CCMO050Z1BFF
7 CCMO070Z1AFF 7 CCMO070Z1BFF
10 CCM100Z1AFF 10 CCM100Z1BFF
1 CCMO10Z1AVF 1 CCMO10Z1BVF
2 CCMO020Z1AVF 2 CCMO020Z1BVF
Vertikal 3 CCMO030Z1AVF Vertikal 3 CCMO030Z1BVF
5 CCMO50Z1AVF 5 CCMO50Z1BVF
7 CCMO070Z1AVF 7 CCMO070Z1BVF
10 CCM100Z1AVF 10 CCM100Z1BVF
1 CCMO10Z1ABF 1 CCMO10Z1BBF
2 CCM020Z1ABF 2 CCM020Z 1BBF
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1ABF Zur Riickseite 3 CCMO30Z 1BBF
5 CCMO050Z1ABF 5 CCMO050Z1BBF
7 CCMO070Z1ABF 7 CCM070Z1BBF
10 CCM100Z1ABF 10 CCM100Z1BBF
[Fir DC Versorgung]
® Fir Standardmotor ® Fir Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname
0,5 CCMO05Z1CFF 0,5 CCMO05Z1DFF
1 CCMO10Z1CFF 1 CCMO10Z1DFF
2 CCM020Z1CFF 2 CCMO020Z 1DFF
Zur Welle 3 CCMO30Z1CFF Zur Welle 3 CCMO030Z1DFF
5 CCMO50Z1CFF 5 CCMO50Z1DFF
7 CCMO070Z1CFF 7 CCMO070Z1DFF
10 CCM100Z1CFF 10 CCM100Z1DFF
0,5 CCMOO5Z1CVF 0,5 CCMOO5Z1DVF
1 CCMO10Z1CVF 1 CCMO10Z1DVF
2 CCM020Z1CVF 2 CCMO020Z1DVF
Vertikal 3 CCMO30Z1CVF Vertikal 3 CCMO30Z1DVF
5 CCMO50Z1CVF 5 CCMO50Z1DVF
7 CCMO070Z1CVF 7 CCMO070Z1DVF
10 CCM100Z1CVF 10 CCM100Z1DVF
0,5 CCMO05Z1CBF 0,5 CCMO05Z1DBF
1 CCMO10Z1CBF 1 CCMO10Z1DBF
2 CCMO020Z1CBF 2 CCMO020Z1DBF
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1CBF Zur Riickseite 3 CCMO30Z1DBF
5 CCMO50Z1CBF 5 CCMO050Z 1DBF
7 CCMO070Z1CBF 7 CCMO070Z1DBF
10 CCM100Z1CBF 10 CCM100Z1DBF

21
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{>Flexibles Anschlusskabel

[Fir AC Versorgung]
® Fir Standardmotor

- ® Fir Motor mit elektromagnetischer Bremse L~

Kabelfiihrung Léange L [m] Produktname Kabelfiihrung Lange L [m] Produktname

1 CCMO10Z1AFR 1 CCMO10Z1BFR

2 CCMO20Z1AFR 2 CCMO20Z1BFR

2ur Welle 3 CCMO30Z1AFR 2ur Welle 3 CCMO30Z1BFR

5 CCMO50Z1AFR 5 CCMO50Z1BFR

7 CCMO70Z1AFR 7 CCMO70Z1BFR

10 CCM100Z1AFR 10 CCM100Z1BFR

1 CCMO10Z1AVR 1 CCMO10Z1BVR

2 CCM020Z1AVR 2 CCMO020Z1BVR

Vertikal 3 CCMO30Z1AVR Vertikal 3 CCMO30Z1BVR

5 CCMO50Z1AVR 5 CCMO50Z1BVR

7 CCMO070Z1AVR 7 CCMO70Z1BVR

10 CCM100Z1AVR 10 CCM100Z1BVR

1 CCMO10Z1ABR 1 CCMO10Z1BBR

2 CCMO020Z1ABR 2 CCMO020Z1BBR

Zur Riickseite S CCMO30Z1ABR Zur Riickseite 3 CCMO30Z1BBR

5 CCMO50Z1ABR 5 CCMO50Z1BBR

7 CCMO070Z1ABR 7 CCMO070Z1BBR

10 CCM100Z1ABR 10 CCM100Z1BBR

[Fiir DC Versorgung] @ @
® Fir Standardmotor - ® Fir Motor mit elektromagnetischer Bremse -7

Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname

0,5 CCMOO5Z1CFR 0,5 CCMOO5Z1DFR

1 CCMO10Z1CFR 1 CCMO10Z1DFR

2 CCMO020Z1CFR 2 CCMO20Z1DFR

Zur Welle 3 CCMO30Z1CFR Zur Welle 3 CCMO30Z1DFR

5 CCMO50Z1CFR 5 CCMO50Z1DFR

7 CCMO70Z1CFR 7 CCMO70Z1DFR

10 CCM100Z1CFR 10 CCM100Z1DFR

0,5 CCMOO5Z1CVR 0,5 CCMOO0O5Z1DVR

1 CCMO10Z1CVR 1 CCMO10Z1DVR

2 CCMO020Z1CVR 2 CCMO020Z1DVR

Vertikal 3 CCMO30Z1CVR Vertikal 3 CCMO30Z1DVR

5 CCMO50Z1CVR 5 CCMO50Z1DVR

7 CCMO70Z1CVR 7 CCMO70Z1DVR

10 CCM100Z1CVR 10 CCM100Z1DVR

0,5 CCMOO05Z1CBR 0,5 CCMOO5Z1DBR

1 CCMO10Z1CBR 1 CCMO10Z1DBR

2 CCMO020Z1CBR 2 CCMO020Z1DBR

Zur Riickseite 3 CCMO30Z1CBR Zur Riickseite 3 CCMO30Z1DBR

5 CCMO50Z1CBR 5 CCMO50Z1DBR

7 CCMO70Z1CBR 7 CCMO070Z1DBR

10 CCM100Z1CBR 10 CCM100Z1DBR




® Abmessungen (Alle MaBangaben in mm)

[Fir AC Versorgung]
@Fur Standardmotor
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfihrung zur Rickseite e Kabelflihrung vertikal
Motorseite Treiberseite Motorseite Treiberseite
ey ©
s c
- T < T
L 122 L 12.2
" 50 § 43.5 max. I~ 50 X 43.5 max. ol
%’ 500654-0609 (Molex) i = @7 500654-0609 (Molex) x =
v v
‘ 2'a | - 2'a | R —
= N F32FSS-05V-KX (UST) B N F32FSS-05V-KX (JST) 1 1
= =S T “ = )
E %’ E 8 2 Hoe
N =
(90) : Ll @) 72
Ringkabelschuh, isoliert (1.25-4) Ringkabelschuh, isoliert (1.25-4)
(150)
@Fur Standardmotor mit elektromagnetischer Bremse
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfiihrung zur Riickseite e Kabelflihrung vertikal
Motorseite Treiberseite Motorseite Treiberseite

< (130) ©
<« =| Aderendhillse: Al0.25-10YE 2 o
A L Aderendhiilse: Al0.25-10YE
5}@ (PHOENIX CONTACT) =z (PHOENIX CONTACT)
122 & : 122
. .
@ L
(44) 50 ! 43.5 max. E (37) 50 43.5 max. ;
\ ¥ T !\500654-0609 (Molex) % | " - : N 500654-0609 (Molex) |
> 7 FOFSSOSKX(UST) [ 1 F32FSS-05V-KX (JST) (5] r
< 3 = B o = 2 BHo®
g = o = 2 B3
{130 I
(90) 22.8 12 (90) 22.8 72
Ringhabelsctuh, soet (1.25-4) Ringkabelschu, ol (1.25-4
(150)
[Fir DC Versorgung]
@Flr Standardmotor
e Kabelflihrung zur Welle, Kabelftihrung zur Rickseite e Kabelfiihrung vertikal
Motorseite Treiberseite Motorseite Treiberseite
3 ©
2 3
L 12.2 ) L 12.2
50 § 43.5 max. 50 X 43.5 max.
‘ 500654-0609 (Molex a7 ‘ 500654-0609 (Molex) ﬂ

&|
J11DF-06V-KX (JST) =7 J11DF-06V-KX (JST)
8 8

$8.9

$8.9

(44)
FQJ@ t R i R
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@Fir Standardmotor mit elektromagnetischer Bremse

e Kabelflhrung zur Welle, Kabelflihrung zur Riickseite e Kabelflihrung vertikal
Motorseite Treiberseite Motorseite Treiberseite

o
w 2

< T < =

L - L
50 43.5 max. 50 43.5 max.
(44) ‘ /MM 37) \ . 500654-0609 (Molex)
. 16.7 i 16.7
| j 13

$8.9
$8.9

a7

(27)

(PHOENIX CONTACT)
(130)




Orientalmotor

Diese Produkte werden in Werken hergestellt, die nach den
internationalen Normen 1SO 9001 (Qualitatssicherung) und
ISO 14001 (Systeme fur Umweltmanagement) zertifiziert sind.

Die Angaben konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden. Dieser Katalog wurde im Januar 2024 verbffentlicht.

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH
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5200 Brugg AG, Schweiz

Tel: +41 56 560 50 45 Fax: +41 56 560 50 47

Kundenservicecenter
(Service in Deutsch & Englisch)

0080022 55 66 22~

Mo-Do: 08:00 - 16:30 CET
Freitag: 08:00 - 15:00 CET

*kostenlos in Europa

info@orientalmotor.de

© Copyright Oriental Motor (Europa) GmbH 2024
DE/012024/VERS02

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Hauptsitz Italien

Via XXV Aprile 5

20016 Pero (M), Italien

Tel: 439 2 93906346 Fax: +39 2 93906348

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

Hauptsitz Frankreich

56, Rue des Hautes Patures

92000 Nanterre, Frankreich

Tel: +33 147 86 97 50 Fax: +33 147 8245 16

WWW.ORIENTALMOTOR.EU

Gedruckt in Deutschland.





